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Axes électriques sans tige Série 5E

Tailles 50, 65, 80
Versions disponibles : standard, support, renforcée

Les axes Série 5E sont des actionneurs
linéaires mécaniques dans lequels le
mouvement rotatif généré par le moteur
est converti en mouvement linéaire au
moyen d'une courroie dentée.

La Série 5E, dispo en 3 tailles, 50, 65 et
80, est réalisé au moyen d'un profil carré
autoportant, dans lequel les composants
ont été entierement intégrés assurant,
compacité et légereté.

La présence d'un guide a recirculation de
billes garantie un grande rigidité et une

haute résistance aux charges extérieures.

Pour protéger les éléments intérieurs
contre une contamination potentielle
extérieure, le profilé est obturé parune
bande inox. L'axe est équipé d'un aimant
rendant possible 'utilisation de capteurs
extérieurs de proximité (CSH) permettant
les opérations de recherche d'origine ou
de dépassement de course a effectuer. De
plus, la Série est dotée d'accessoires qui
peuvent étre utilisés avec des capteurs
inductifs et est équipée de kits spécifiques
d'interface qui rendent possible la liaison
au moteur sur 4 faces. L'utilisation avec
des mouvements dynamiques élevés et la
possibilité de réaliser des systemes multi-
axes rendent la série trés adaptée aux
secteurs de emballage et assemblage.

»

»

»

Systéme multi-positions
avec transmission par
courroie dentée

Adaptée pour des
dynamiques élevées

Possibilité de montage
du moteur sur 4 cotés

Gamme étendue
d'interfaces de moteurs
Possibilité d'utilisation
de capteurs magnétiques
de proximité et/ou
capteurs inductifs

IP 40
Course max 6 metres

Plaques pour réaliser des
systéemes multi-axes

Présence de canaux internes

pour la relubrification

Large gamme d'accessoires

de montage des axes

CARACTERISTIQUES GENERALES

Construction

axes électromécaniques avec courroie dentée

Conception
Fonctionnement
Tailles

Courses

Type de guide
Fixation
Montage moteur

Température de fonctionnement
Température de stockage

Indice de protection
Lubrification
Répétitivité

Facteur de marche

profilé ouvert avec bande de protection

actionneur linéaire multi-positions

50, 65,80

50 + 4000 mm pour taille 50; 50 + 6000 mm pour taille 65 et 80
interne, avec recirculation de billes ( type a cage )

au movyen des rainures sur le profilé et des plots spécifiques
sur les 4 cOtés

-10°C+ +50°C

-20°C + +80°C

IP40

lubrification centralisée au moyen de canaux internes
+0.05mm

100%

Utilisation avec capteurs extérieurs Capteurs magnétiques Série CSH dans les rainures ou inductifs au moyen de supports spécifiques
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CODIFICATION

S5EL S | 050 TBL 0200 | A | s | 2(500)

5E SERIE

S PROFILE :
S = section carrée

050 SECTION:
050 =50x50 mm
065 = 65x65 mm
080 = 80x80 mm

TBL TRANSMISSION:
TBL: Courroie dentée

0200 COURSE TOTALE [TS]:

0050 + 4000 mm pour taille 050

0050 + 6000 mm pour tailles 065 et 080
A VERSION:

A = standard,D support d'axe ,H axe renforcé ( pour taille 65 et 80 uniquement)
S TYPE DE CHARIOT:

S = standard

L =long - uniguement pour axe standard (version A)

2(500) Lo

2 (,1,1,) = 2 chariots avec un pas de (,,,,)mm - seulement pour gamme standard A avec chariot standard S

I CARACTERISTIQUES MECANIQUES

®Valeur se référant a une distance couverte de 2000 Km avec un systéme entiérement supporté
®)a vitesse suggérée n'est pas la limite mécanique de l'unité mais est le meilleur compromis entre la charge appliquée et la charge maximum dynamique
En cas de demande particuliére , merci de contacter nos services qui vous assiteront,

Taille50 Taille50 Taille50 Taille65 Taille65 Taille65 Taille65 Taille80 Taille80  Taille80  Taille 80

GUIDE A RECIRCULATION DE BILLES

(TYPE CAGE)
Version A A D A A D H A A D H
Type de curseur S L S S L S S S L S S
Nombre de guides 1 1 1 1 1 1 2 1 1 1 2
Nombre de blocs RDS pcs 2 3 2 2 3 2 4 2 3 2 4
Charge dynamique des blocs RDS (C) N 11640 17460 11640 28400 42600 28400 56800 44600 66900 44600 89200
Charge admissible maw (C_, 2) (C_. V) N 3100W 5100@W 3100W 8300 12450W 8300 16600®  13100®  19600®W  13100W  26080W
Moment admissible max(Mmaxx] Nm 22.44 31.23 22.44 96.00 144.00 96.00 380™ 216.60 3249 216.6 7400
Moment admissible max(Mmaxy)(mez) Nm 45.30 96.76 45.3 269.40 612.64 269.4 530™ 525.00 1193.17 525.00 1200®
Vitesse linéaire max mécanique (V) m/s 5 2.5® 5 5 2.5® 5 2.5® 5 2.5® 5 250
Accélération linéaire m/s? 50 20® 50 50 20® 50 20® 50 20® 50 20®
max mécanique (a,,)
PROFILE
Moment de la surface d'inertie Iy mmé4 1.89-10° 1.89-10° 1.89-10° 4.94-10° 4.94-10° 4.94-10° 4.94-10° 1.23-10° 1.23-10° 1.23-10°® 1.23-10°
Moment de la surface d'inertie |, mmé4 2.48-10° 2.48-10° 2.48-10° 6.97-10° 6.97-10° 6.97-10° 6.97-10° 1.68-10° 1.68-10° 1.68-10° 1.68-10°
COURROIE DENTEE
Type 20AT5HP 20AT5HP - 32AT5HP 32AT5HP - 32AT5HP 32AT5HP 32AT5HP - 32 AT5 HP
Pas mm 5 5 - 5 5 - 5 10 10 - 10
Charge max transmissible N Voir Voir - Voir Voir - Voir Voir Voir - Voir
tableau tableau tableau  tableau tableau  tableau  tableau tableau
POULIE
Diameétre primitif poulie mm 31.83 31.83 - 47.75 47.75 - 47.75 63.66 63.66 - 63.66
Nombre de dents z 20 20 - 30 30 - 30 20 20 - 20
Mouvement linéaire par tour de poulie mm/giro 100 100 - 150 150 - 150 200 200 - 200
N.B.:

1. Vérifier le couple nominal admissible
du dispositif de transmission

de mouvement utilisé.

2. Les détails sur la direction des charges
et des moments peuvent &tre trouvés

dans tasectionsection
“CHARGE EQUIVALENTE".
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COURSE SERIE 5E

LEGENDE:

C=Course

SE = course supplémentaire standard [ 5ES050.. = 30mm ]
[ 5ES065..=30mm ]
[ 5ES080..=30mm ]

NOTES:
- Siune course suppémentaire est nécessaire, elle doit étre prévue par le client.
- Le chariot de doit jamais venir s'arréter en butée sur les fonds

I SERIE 5E - MATERIAUX

)
~©
>

COMPOSANTS MATERIAU

1. Fond Aluminium
2. Poulie Acier

3. Butée de fond Technopolymere
4.Bande de protection Acier

5. Chariot Aluminium

6. Butée Technopolymere
7. Courroie dentée PU + acier

8. Guide a recirculation de billes Acier
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Comment calculer la durrée de vie d'un axe Série 5E

Pour le dimensionnement correct des axes Série 5E, utilisés
individuellement ou dans uns ystéme cartésien constitué de
plusieurs axes, plusieurs facteurs doievent-é&tre considérés, aussi
bien dynamiques de statiques. Parmi ceux-ci, les plus importants
sont descrits dans les pages suivantes.

3
Loy = ma ) - 2000
CALCUL DE LA DURRE DE VIE [km] e (Ceq “ fw

L, = durée de vie de l'axe 5E [km]

C,, = Charge admissible maximale [N]
C,, =Charge équivalente [N]

f, = Coefficient de sécurité selon

les conditions de fonctionnement

M,
M

CALCUL DE LA CHARGE EQUIVALENTE Coq = |B|+ IFzl + C | M I+ C | I+ Cona *
eq — h Z ma |Mx"m| ma |M}'mu| ma

zma

Lorsque des charges de compression/traction et latérales mais
aussi des moments de flexion ou de couple agissent sur le syteme,
il est nécessaire de calculer la charge équivalente agissant sur le
sytéeme.

C,, =Charge équivalente [N]

F  =Force agissant le long de l'axe Y [N]

F_ =Force agissant le long de l'axe Z [N]

C,,, = Charge admissible maximale [N]

M, =Momentle long de l'axe X [Nm]

M, =Moment le long de l'axe Y [Nm]

M, =Moment le long de l'axe Z[Nm]

=Moment admissible max le long de I'axe X [Nm]
= Moment admissible max le long de l'axe Y [Nm]
=Moment admissible max le long de 'axe Z[Nm]

e
v
z
m

M[x,ma)
M(v,rna)
M

(z,ma)

I Comment calculer la fleche max et vérifier la distance entre les supports

l'axe électromécanique Série 5E est un systéme auto-supporté et
peut aussi étre utilisé entre 2 support, ou plus, sans nécessité d'un
contact de surface continu.

La valeur max de la fléche générée par la déformation du sytéme ne
doit jamis excéder les calculs suivants :

f .. = Fléche admissible maximale [mm] _ _a
¢, = Course maximale de l'axe 5E [mm] fmax = €max *5-10

NOTE: pour un choix plus rapide, se référer aux courbes des pages
suivantes.

APPLICATION ACCELERATION [ m/s?] VITESSE[ m/s ] FACTEUR DE MARCHE fw
légere <10 <15 <35% 1+1.25
normale 10+ 25 1.5+25 35% + 65% 1.25+1.5

difficile >25 >2.5 >65% 15+3
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CALCUL DU COUPLE MOTEUR [Nm]

F, = Force totale agissant de 'extérieur[N]. Cror = Cy1 + Cpyz + Cyz
F. = Force a appliquer a l'extérieur [N].

g = Accélération (9,81 m/s?).

m, = Masse du corps a déplacer [kg].

D, = Diamétre du pas de la poulie [mm]. Fy=Fg+mg-a

C,,, = Couple d'entrainement d{i a des facteurs externes [Nm]. o FpDp
M1 = 2
_ 2-a
J,;r = Moment d'inertie des composants en rotation [kg-m2]. @= Dp

w = Accélération angulaire [rad/s2].
a = Accélération linéaire de la vis a billes [m/s2].
C,, = Couple d'entrainement d{i aux composants en rotation [Nm].

. . , . Frp = Frp + F,
F,, = Force nécessaire pour déplacer les composants en translation [N]. e SrE

F,. = Force nécessaire pour déplacer des composants en translation de
longueur fixe [N].

F,, = Force nécessaire pour déplacer les composants en translation de
longueur variable [N].

m,, = Masse des composants en translation a longueur fixe [kg].

K, = Coefficient de masse des composants en translation a longueur
variable [kg/mm].

C,; = Couple d'entrainement di aux composants en translation [Nm].

Frg=mg v a

Fry =Ky Cra

Cups = Fnz Dp

Valeurs des masses et moments d inertie fixes et tournants des composants 5E

Mod. Jior [Kg-mm? ] m, [kg] K, [Kgem]
5E050...AS1 48.76 0.51 0.14
5E050...AL1 48.76 0.80 0.14
5E050...AS2 48.76 1.01 0.14
5E050...DS1 0.00 0.40 0.00
5E065...AS1 372.07 1.27 0.21
5E065...AL1 372.07 1.83 0.21
5E065...AS2 372.07 2.53 0.21
5E065...DS1 0.00 1.01 0.00
5E065...HS1 372.07 2.84 0.21
5E080...AS1 1130.28 2.69 0.34
5E080...AL1 1130.28 3.84 0.34
5E080...AS2 1130.28 5.38 0.34
5E080...DS1 0.00 2.15 0.00
5E080...HS1 1130.28 5.61 0.34
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AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

| rorceTRANSMISSIBLE

En fonction de la taille de l'axe et des = 1500 \
vitesses choisies, la force qui peut etre 'n "‘\
transmise par la courroie crantée a ces
limites.
1200
900
600
300
0
0

1000

2000 3000

«
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—5ES050
....... 5ES065
---5ES080

4000
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DUREE DE VIE AXES SERIE 5E EN FONCTION DE LA CHARGE EQUIVALENTE

«
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---5ES 050
---5ES 065
—5ES 080

Z's0 Z 70
= ---5ES050 —
g ---5ES 065 g
© s —B5ES080
60
40
35 50
30
40
25
30
20
15
20
10 N
B N 10 o >
5 T = >\ S T N
o = N o 1~ -
10 100 1.000 10.000 100.000 10 100 1.000 10.000
Leq [km]
TYPE DE CHARIOT: S TYPE DE CHARIOT: L
Courbes calculées avec fw =1 Courbes calculées avec fw =1
Ceq = Charge équivalente appliquée sur l'axe 5E [kN] Ceq = Charge équivalente appliquée sur l'axe 5E [kN]
Leq = Durée de vie de l'axe 5E [km] Leq = Durée de vie de l'axe 5E [km]

CHARGE EQUIVALENTE

Pour déterminer de maniére précise le moment MX agissant sur
l'axe x, se référer a la formule suivante :

Mx =Fy - (h+hl)

dans laquelle :

Mx = Moment le long de l'axe x [Nm]

Fy = Force agissant le long de l'axe y [N]
h = distance fixe pour l'axe 5E [mm)]

h1 = bras de levier [mm] G Fy a Fy
G1 = origine du systéme des coordonnées de l'axe 5E TS -

G2 = baricentre de l'application des forces agissantes '

NOTE: ci dessous, les valeur "h" sont reportées
pour les trois tailles.

-h=45.5mm (5E050)

-h=56 mm (5E065)

-h=69.5mm (5E080)

Valable for les versionsH,AetB :
A=56mm B=32,9mm (5ES050)
A=57mm B=45mm ( 5ES065)
A=71,6mm B=51,6mm ( 5ES080)

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

100.000
Leq [km]
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FLECHE SELON LA DISTANCE DES SUPPORTS - VERSION A

€ 20
£
1,8
F 16
1,4
T+
(WE] 1,2
N
w
4 = =
Sl ~—_ o - 1,0
o _ -
wo o T T —— L ________________
S
; 0,8
=
<C
v
S 0,6
D
(&g
=
— 04
o
Ll
4
S
wv
(] 0,2
=<
<T
0,0 =
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
d[mm]
Taille 50 x 50
f=fléche générée entre deux supports [mm]
d = distance entre les supports [mm]
E 30 --5kg E 30 - . --20kg
E ] £ 1 H
= i =30k O i —50 kg
;
i , 60ke ; /| 100 kg
/| —o0ke ;
H b / J E /| ---200 kg
25 f ; - 25 i £ .
; ; / ; i ;
' [ 1 ’
! ’ 1 '
i ll
, 1
,
T 2,0
;
/
;
/‘,
,
7 15
;
K
I,’
; 1,0
0,5
0 1000 2000 30‘00 4000 5000 6000 00
d [mm] 0 6000 4 1mm]
Taille 65 x 65 Taille 80 x 80
f=fléche générée entre deux supports [mm] f =fléche générée entre deux supports [mm]
d = distance entre les supports [mm] d = distance entre les supports [mm]
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FLECHE SELON LA DISTANCE DES SUPPORTS - VERSION H
£ 2,000 T
E I
= / /
[
Iod
o
| H
F [y
1,500 1
;o
| i
I
i [
/ ! J
/A #
// o7 —5kg "
[ w
T~ o o 11000 77 /, ...... 10 kg E
R T — - I ---30 kg 0
————————————————————————— /o _
iy i )
17 — 50 kg 2
/| ,/' §1
1At 9
0,500 =)
(@4
=
G
w
I
w
Ll
<
<C
0,000 -
0 1000 2000 3000 4000
L (mm)
Taille 50 x 50
f =fléche générée entre deux supports [mm]
d = distance entre les supports [mm]
£ 3,000 £ 3,000
£ £
2,250 2,250
/
/ /
/ /
/- 5 kg /| —2kg
2 R (N R R
1,500 A 30 kg 1,500 // ¥ 50 kg
//,' A =60 kg /| 100 kg
/7S - T5kg / /|~ 150kg
// /'I /,' —90 kg // /.'. — 200 kg
Ay S/ A
’ i , ,
/ /, 4 /7
0,750 : - 0,750 =
0,000 - 0,000 i
0 1500 3000 4500 6000 0 1500 3000 4500 6000
L (mm) L (mm)
Taille 65 x 65 Taille 80 x 80
f = fléche générée entre deux supports [mm]
d = distance entre les supports [mm]

f = fléche générée entre deux supports [mm]
d = distance entre les supports [mm]
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ACCESSOIRES POUR LA SERIE 5E

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

L Q

Supports latéraux
Mod. BGS

Plaque de liaison - Vérin
Série 6E sur chariot

L/
=
<2

~

Kit de fixation pour
capteur inductif

_
"

Ecrous de rainure

S’ S
N

Plaque de liaison -
chariot contre chariot

Supports latéraux
perforés Mod. BGA

Plaq. de liaison- COté prof.

sur chariot - Pos. gauche sur chariot - Pos. droite

db

-y

Kit de fixation du

réducteur GB Mod. FR Version renforcée

Plaque de liaison -5E/5V Entretoise de centrage

Mod. TR-CG

Plaq. de liaison- COté prof.

Kit de fixation du réduct.

S
~

Plaque de liaison -

chariot contre profilé

Plaque de liaison fixe

Kit de connexion directe
pour moteur Stepper

| S e

Tous les accessoires sont fournis séparément sur l'essieu.

Avec l'axe est prévu un kit contenant :

- bouchons pour obturer les trous des fond
- plots de centrage pour le chariot

- un adaptateur pour le graissage

«

CAMOZZI
Automation

P. de liais. - chariot vs
profilé, long bras de levier

Plag. de liaison - Guide
S.45 / Vérin S.6E sur chari.

eq
i

Kit pour connexion
paralléle
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I Axe électromécanique Mod. 5E...AS1

+ = ajouter la course

KaxJ2 deen /] 1] o = M2
, \ i

M3
AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

|

Hg ]
]

o O
| ©_© _© 374
‘ \ K1xJ1 dee

K3xJ3 deep

F
i
|
\
i
1
I

[-)

T

i

|

L

O
(@)
I
[
O
O
[-)

1 =
3

2

NOTES:

* Accouplement recommandé avec un arbre de tolérance h8.

= Dimension t2 non indiquée en taille 50 car rainure unqiue.

e Dimension Y indique l'orifice pour le graissage centralisé par graisse

Taille A B C 01 (2 3" D1 D2 E El F G1™ G2 H L1 2 M1 M2 M3 NPLP2 KL JI K J2 K3 )3 T1 T2T3V Y X1 X2 W 71 22
50 32,5 15 37 37 45 20 17 32 85 100 50 6 2 60 354 238 200 48 65 5 30 40 M4 7 M3 5 M4 8 20 = 10 6 e 304 21.8 230 8 4
65 35 205352 5 26 235 46 85 12565 8 3 75 438 288 250 63 80 5 40 53 M5 8 M3 6 M5 10 23.5 18 10 6 e 373 30.5 280 8 4
80 35 30 68 68 6.5 38 30.5 60.5 11.5 165 80 10 3 95 548 368 330 78 100 8 55 64 M6 12 M4 85 M5 10 25 25 10 8 e 468 40.5 360 8 4

Taille POIDS A COURSE 0 [kg] POIDS PAR METRE DE COURSE [kg/m]
50 A5 3.35
65 4.6 5.4
80 8.9 5.9
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I Axe électromécanique Mod. 5E...DS1

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

+ = 3jouter la course

W+ G1(h8]
M1
E1 N ‘i
o =
A B_B_B Y K2xJ2 deep_. . éﬁg = M2
() =
— — — o =
| o © o o [ o ¢ o o | ]
=
= ‘ ‘ =
O O
- L2+ -
L1+
L1+ -
Pt P1 P
e
-
% % | % %77
— ‘ —
° O O | OO 0
wl ft-—-1r-—-—- F-H-—H—-—-—- '7*7'7'7'7'7{ 7777777777777 | — - -—-—-— -—-
ol | O o | O 0O L °
| ) © | © |
K1xJ1 dee
NOTES:
* Accouplement recommandé avec un arbre de tolérance h8.
= Dimension t2 non indiquée en taille 50 car rainure ungiue
e Dimension Y indique l'orifice pour le graissage centralisé par graisse
A E1l F ,01 G2 H L1 L2 M1 M2 M3 N P1 P2 K1 1 K2 12 T1 T2 13 VvV Y w 71 22
50 325 100 50 6 2 60 354 238 200 48 65 5 30 40 M4 7 M3 5 20 L] 10 6 e 230 8 4
65 35 125 65 8 3 75 438 288 250 63 80 5 40 53 M5 8 M3 6 235 18 10 6 e 280 8 4
80 35 165 80 10 ] 95 548 368 330 78 100 8 55 64 M6 12 M4 85 25 25 10 8 e 360 8 4

Taille POIDS A COURSE 0 [kg] POIDS PAR METRE DE COURSE [kg/m]
50 1.81 3.00
65 3.58 4.88
80 7.05 551
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+ = ajouter la course

M1 ‘
£1 \ K3xJ3 deep
A B B y = K2xJ2 deep
. 511
| e © o o [ o+ o6 o o |

[ L ————
o o 8 S s 0 i

(3 [H8]

T

L

X1+ 2

We C
Ma
@ I / Ii—|
1)) g G618
. s
© Tod o
<) =
LPZ1« il M2 ;ﬂ
L1
L1
P1
——
° g © °
- ° 5 °
& © 0 %
|| K1xJ1 deep
NOTES:

* Accouplement recommandé avec un arbre de tolérance h8.
e Dimension Y indique l'orifice pour le graissage centralisé par graisse

A B C (1€ (3 Dl D2 E El1 F F4 G1G2H L1 12 ML M2 M3 N P1 P2P3 P4 KL J1 K2 J2 K3 J3 Tl T2 T3 VY XI X2 W 71 22

65 352053 52 5 26 23.5 46 205 12565 2 8 3 75 438 288 250 99 92 17 120 53 28 28 M5 8 M3 6 M5 10 23.5 18 10 6 ® 373 30.5 280 8 4

80 35 30 68 68 6.5 38 30.5 60.5 26.5 165 80 1 10 3 95 548 368 330 119 115 23 165 64 31 33.5 M5 12 M4 8.5 M5 10 25 25 10 8 e 468 40.5 360 8 4

Taille POIDS A COURSE 0 [kg] POIDS PAR METRE DE COURSE [kg/m]
65 7.08 6.86
80 14.86 8.34
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I Axe électromécanique Mod. 5E...AL1

= e, a—
) o
+ = 3jouter la course
X1+
W+ ‘
Ll
LN M1 61
w
% E1 E2 (\.17
A A B,B,B Y K2XJ2 dee| b= M2
= ol
G = g IV = e | | E 0
= K S i LN
wv
=
& g
v
w
)
=g
£ L2
= L1+
)
w
Ll
<
<
— JI
° | °
“ ° & °
| ——1 —
K1xJ1 dee
-
™
! uI
N
g |
C ’L 2
NOTES:

* Accouplement recommandé avec un arbre de tolérance h8.
= Dimension t2 non indiquée en taille 50 car rainure ungiue
e Dimension Y indique l'orifice pour le graissage centralisé par graisse

Taille

A

B C ,(1 (2 (3" D1 D2 E El E2

F ,G1M™ G2 H 11 12 M1 M2 M3

NPLP2 KL JI K2 J2 K3 J3 T1 T2T3VY

X1 X2 W 71 72

50 32,5 15 37 37 45 20

17 32 85 1015 62 50 6 2 60 419 303 265 48 65

53040 M4 7 M3 5 M4 8 20.0 = 10 6 ®

369 21.8 295 8 4

65 350 2053 52 5

26

235 46 85 1260 78 65 8 3 75518 368 330 63 80

54053 M5 8 M3 6 M5 10 23518106

453 30.5 360 8 4

80 37.5 30 68 68 6.5 38

30.5 60.5 11.5 167.5 110 80 10 3 95 663 483 445 78 100

8 55 64 M6 12 M4 8.5 M5 10 25.0 25 10 8 o

583 40.5 475 8 4

Taille POIDS A COURSE 0 [kg] POIDS PAR METRE DE COURSE [kg/m]
50 2.58 3.35
65 5.56 5.4
80 11.10 5.9
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I Axe électromécanique Mod. 5E...AS2

€Oy N ——

@
+ = ajouter la course et 'empattement
X1+
W+
M1 - a1
E1 L 1
Y K2xJ2 dee Sl 5 M2
) O 1 VA | R C -
6 o o e ¢ & ) [|0%¢@¢¢¢#|]7 \
N4
- ) \ g:-‘
L2+
L1+
L1+
P1 P1 P1 o - m
[ T 1 ® ©® T © © ]
° ’OO”OO|H ’»OO OOﬂ{ o
° oo | oo i . 0 O 0 O e
-] () [} ] T © ) (] ) ]
| K1xJ1 dee
CL
— < K3xJ3 deep
}
L_Ju' N
C ,LQ
NOTES :

* Accouplement recommandé avec un arbre de tolérance h8.
= Dimension t2 non indiquée en taille 50 car rainure ungiue
e Dimension Y indique l'orifice pour le graissage centralisé par graisse

Taille A B C 01 (2 3" D1 D2 E El F G1™ G2 H L1 2 M1 M2 M3 NPLP2 KL JI K J2 K3 )3 T1 T2T3V Y X1 X2 W 71 22
50 32,5 15 37 37 45 20 17 32 85 100 50 6 2 60 354 238 200 48 65 5 30 40 M4 7 M3 5 M4 8 20 = 10 6 e 304 21.8 230 8 4
65 35 205352 5 26 235 46 85 12565 8 3 75 438 288 250 63 80 5 40 53 M5 8 M3 6 M5 10 23.5 18 10 6 e 373 30.5 280 8 4
80 35 30 68 68 6.5 38 30.5 60.5 11.5 165 80 10 3 95 548 368 330 78 100 8 55 64 M6 12 M4 85 M5 10 25 25 10 8 e 468 40.5 360 8 4

Taille CLmin CL max Course maximale applicable POIDS A COURSE 0 [kq] POIDS PAR METRE [kg/m]
50 250 2000 Smax = 4262 - CL 3.49 3.35
65 300 2000 Smax=6212-CL 7.35 5.4
80 400 2000 Smax = 6132 - CL 14.68 5.9
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AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

I Supports latéraux Mod. BGS

Matériau : Aluminium

«

CAMOZZI
Automation

- D2
K :
S
==
Completavec: D1 ‘_T
==
2 supports -« . - 2 = _AT . ~
*selon l'intervalle de 500
mm © © o o
recommandé L © © © ©
(flexion maximale o o O o O °
admissible) o o
© o O o O ©
| | 8 6 o ©
Ll
. E2 |
Mod. Taille A B a (% D1 D2 El E2 H1 H2 P Poid ()
BGS-5E-M5 50 25 66 68 & 5.5 9 82 45 6.4 6 10 45
BGS-5E-M5 65 25 81 85 5.5 9 97 45 6.4 6 10 45
BGS-5E-M5 80 25 96 100 & 5.5 9 112 45 6.4 6 10 45
BGS-5E-M6 50 25 66 68 * 6.5 10.5 82 45 5.4 7 10 40
BGS-5E-M6 65 25 81 85 & 6.5 10.5 97 45 5.4 7 10 40
BGS-5E-M6 80 25 96 100 * 6.5 10.5 112 45 5.4 7 10 40
I Supports latéraux perforés Mod. BGA
Matériau : Aluminium
D2
[ 5 o o o o 5 o o o N
[e] [e] o \O
o
==y
o o 7 L e v i o
Completavec: [LLL T
2 supports perforés A2
1 2 A 1
*selon l'intervalle il |
recommandé de 500 mm ( © o |
flexion maximale admissible LI €] © [€) [€)
° o O °
o I
(-] O @) (-]
[ LI o) ) ) 2]
o © o ©
P
£2
Mod. Taille Al A2 B a c2 ;D1 ;D2 E1l E2 H1 H2 P Poid (g)
BGA-5E-M5 50 40 50 66 68 3 5.5 9 82 65 6.4 6 75 60
BGA-5E-M5 65 40 50 81 85 * 5.5 9 97 65 6.4 6 7.5 60
BGA-5E-M5 80 40 50 96 100 & 5.5 9 112 65 6.4 6 7.5 60
BGA-5E-M6 50 40 50 66 68 * 6.5 10.5 82 65 5.4 7 7.5 55
BGA-5E-M6 65 40 50 81 85 & 6.5 10.5 97 65 5.4 7 7.5 55
BGA-5E-M6 80 40 50 96 100 * 6.5 10.5 112 65 5.4 7 7.5 55
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I Plaque de liaison - chariot contre chariot

N i
=S R D - 1
\, i
\’ B A2 ~
- £ -
) @ ©
Le kit comprend:
1 plaque de liaison
8 vis + 8 bagues d'arrét pour
la liaison sur le chariot de C —— O 0L
- )
l'axe principal © ©
4 vis + 4 bagues d'arrét pour o o t+-—————t——
la liaison sur la chariot du ° .
second axe. L L "o ©—
© ©
Mod. Taille Al A2 D E S Poid (g)
XY-S65-S50 65 150 150 55 70 12 515
XY-580-S50 80 190 150 55 85 12 690
XY-S80-S65 80 190 150 70 85 12 720
I Plaque de liaison - chariot contre profilé
. & f
. o I I ]
1
~ A2
- E -
! ° o
Le kit comprend:
1 plaque de liaison
8vis + 8 bagues d'arrét pour
la liaison sur le chariot de * ° 9 ® ° A4
l'axe principal,
4 supports < o
8vis + 8 bagues d'arrét
pour la liaison su[la chariot o b (@) (@) o o
du second axe grace aux
supports
© €]
1
Mod. Taille Al A2 D E S Poid (g)
XY-S65-P50 65 150 162 85 70 12 730
XY-S80-P50 80 190 182 85 85 12 945
XY-S80-P65 80 190 185 100 85 12 1000
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AVI-

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

I Plaque de liaison - chariot contre profilé - bras de levier long

i 3

|
Le kit comprend: ° I ®
1plaque de liaison !
8 vis + 8 bagues d'arrét pour o : o
la liaison sur le chariot de I
l'axe principal = ¢ i ¢
4 supports @ @ i @ @
8 vis + 8 bagues d'arrét |
pour a liaison sur la chariot !
du second axe grace aux :
supports ,

o o o o P
A2

Mod. Taille Al A2 D E S Poid (g)
XY-S50-P50-T 50 162 130 50 85 12 600
XY-S65-P50-T 65 170 150 65 85 12 750
XY-S65-P65-T 65 185 170 65 100 12 800
XY-S80-P50-T 80 185 190 85 85 12 960
XY-S80-P65-T 80 185 190 85 100 12 1010
XY-S80-P80-T 80 200 190 85 120 12 1100

I Plaque de liaison - Vérin Série 6E sur chariot

i
, ©

Le kit comprend:
1 plaque de liaison @ @
4vis + 4 bagues d'arrét pour
la liaison de la plaque sur le _
chariot de l'axe < | I
2 supports
4vis + 4 bagues d'arrét pour
la liaison avec le vérin Série @ @
6E au moyens des supports o

1

A2

Mod. Taille Al A2 S Poid (g)
XY S50-6E32 50 72 101 11 315
XY-S65-6E32 65 72 101 11 315
XY-S65-6E40 65 85 101 11 350
XY S65-6E50 65 95 110 12 510
XY-S80-6E32 80 75 101 12 385
XY-S80-6E40 80 85 101 12 410
XY-S80-6E50 80 95 110 12 510
XY S80-6E63 80 106 110 12 560

AVF 81000 Albi —T/05.63.46.26.68 — avf@avf-albi.com — www.avf-albi.com
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I Plaque de liaison - Coté profilé sur chariot - Position gauche

Al

Le kit comprend:
1 plaque de liaison
8vis + 8 bagues d'arrét pour h i
la liaison de la plaque surle
chariot de 'axe principal

©
©
©
@

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

vis + écrou pour rainures L
pour la liaison de la plaque ©
sur le chariot du second axe °

©

©

-0

Mod. Taille Al A2 D E S Nbre de trous Poid (g)
XY-S50-LL50 50 130 145 50 55 11 4 450
XY-S65-LL50 65 160 160 50 70 11 4 500
XY-S65-LL65 65 170 180 65 70 12 8 550
XY-S80-LL50 80 200 175 50 85 12 4 750
XY-S80-LL65 80 210 195 65 85 12 8 870
XY-S80-LL80 80 210 195 80 85 12 8 900

I Plaque de liaison - Coté profilé sur chariot - Position droite

) ./ / mI [ I |

A1

Le kit comprend : |
1 plaque de liaison |
8vis + 8 bagues d'arrét pour !
la liaison de la plaque surle
chariot de 'axe principal, vis 1 © @ @
et écrous pour rainures pour

la liaison de la plaque sur le

A2

chariot du
second axe

Lo ]
Mod. Taille Al A2 D E S Nbre de trous Poid (g)
XY-S50-LR50 50 130 145 50 55 11 4 450
XY-S65-LR50 65 160 160 50 70 11 4 500
XY-S65-LR65 65 170 180 65 70 12 8 550
XY-S80-LR50 80 200 175 50 85 12 4 750
XY-S80-LR65 80 210 195 65 85 12 8 870
XY-S80-LR80 80 210 195 80 85 12 8 900

AVF 81000 Albi —T/05.63.46.26.68 — avf@avf-albi.com — www.avf-albi.com

19



AVI-

I Plaque de liaison fixe

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

Le kit comprend:

1plaque de liaison

4 supports

8vis pour fixer les supports
sur la plaque

A2
@o o © o 0®
©
©
©

«

CAMOZZI
Automation

o
©
1 J
12
Mod. Taille Al A2 D1 ,D2 H 1n 12 Poid (g)
X-P50 50 95 140 9 5.5 6 45 80 8 275
X-P65 65 120 140 10.5 6.5 7 50 100 10 430
X-P80 80 120 160 13.5 8.5 9 50 100 12 570

I Plaque de liaison - Guide anti-rotation série 45 / chariot Vérin S.6E

Le kit comprend:

1 plaque de liaison

8 vis + 8 bagues d'arrét pour
la liaison de la plaque sur

A

. (=]
le chariot
4vis + 4 bagues d'arrét pour
la liaison avec le vérin
M
[ |Z R ]
|

Mod. Taille Al A2 D E S M0 Y Poid (g)
XY-S50-45N32 50 124 130 50 49 12 30 75 350
XY-S65-45N32 65 139 170 65 49 12 30 82.5 480
XY-S65-45N40 65 147.5 170 65 55 12 35 87 500
XY-S65-45N50 65 157 170 65 66.5 12 40 91.5 530
XY-S80-45N40 80 167.5 190 85 55 12 35 97 660
XY-S80-45N50 80 177 190 85 65 12 40 101.5 690
XY-S80-45N63 80 190.5 190 85 75 12 45 110 740
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I Plaques de liaisons 5E/5V

Mod. Alésage X1 X2 X3 X4 X5 Al A2 E D S Poids (g)
YZ-50-5V50 50 105 121 147 79 = 81 130 64.5 63 13 335
YZ-65-5V50 65 112.5 136.5 16 87 124.5 99.5 140 64.5 76.5 13 445
YZ-65-5V65 65 130 154 179.5 104.5 = 101.5 140 84.5 76.5 13 460
YZ-80-5V50 80 120.5 146.5 185.5 81.5 133.5 118 190 64.5 78 13 635
YZ-80-5V65 80 137.5 163.5 202.5 98.5 150.5 118 190 84.5 78 15 770
YZ-80-5V80 80 141 183.5 222.5 118.5 120 190 99.5 78 15 825
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AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

I Entretoise de centrage Mod. TR-CG

Fournie avec:

2 anneaux de centrage acier

Mod. M (h8) N P
TR-CG-04 04 @#2.6 25
TR-CG-05 @5 3.1 3
TR-CG-06 26 ?4.1 4
TR-CG-08 78 5.1 5
TR-CG-10 ?10 6.1 6
TR-CG-12 @12 ?#8.1 6
I Kit de fixation pour capteur inductif
l:/ : T
- j= =y
\\F_\/ o
£
0|
T
|
Le kit comprend:
1support de détection
2 vis pour fixer le support de
détection Q

1support de capteur

2 vis pour fixer le support de

capteur
2 écrou de rainures

Mod. Taille A C D E H1 H2 I L M N1 N2 ;0 P Q R S Poid (g)
SIS-M5-50/65  50-65 27 10 20 3.5 13 8.5 5.5 22 12 14.5 21 5.5 8 14 26 10 10
SIS-M8-65 65 27 10 20 3.5 13 8.5 5.5 25 15 10.5 24 8.5 10 18.5 30 15 10
SIS-M5-80 80 45 15 20 4.5 16 10.5 5.5 22 12 14.5 21 5.5 8 14 26 10 15
SIS-M8-80 80 45 15 20 4.5 16 10.5 5.5 25 15 10.5 24 8.5 10 18.5 30 15 15
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I Kit de fixation du réducteur

Le kit comprend:

1bride de fixation

4 écrous+ 4 bagues d'arrét
pour la liaison de la

bride

1 accouplement
4 vis + 4 bagues d'arrét pour
la liaison avec le réducteur

ENCOMBREMENTS

£2

D1

Jof—io
o Z

12

T

Mod. Taille

El E2 s ;D1 ;D267

T1

T2

Poid (g)

FR-5E-50 50

GB-040

48 43 6 10 26

10

10

5.5

85

FR-5E-65 65

GB-060

63 60 7 14 40

11

11

7.4

140

FR-5E-80 80

GB-080

80 80 11 20 60

17

olun |~ |=

8.4

325

I Kit de fixation du réducteur - Version renforcée (tilles 50, 65)

ob.

Le kit comprend :

1 bride de fixation

4vis + 4 bagues d'arrét pour
la fixation de la bride, 1
accouplement avec arbre
d'expansion

4 vis + 4 bagues la fixation
avec le réducteur

DIMENSIONS

D1
D2

Mod. Taille

D1 D2t A BCD B

C

E

K

Poid (g)

FRH-5E-50 50

GB-060 14 40 4 52 8

5il

50

7.4

170

FRH-5E-65 65

GB-080 20 60 4 70 10

59

65

9.4

530
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AVF

I Kit de fixation du réducteur - Version renforcée (taille 80)

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

b

Le kit comprend :

1bride de fixation

4vis + 4 bagues d'arrét pour
la fixation de (3 bride, 1
accouplement avec arbre
d'expansion

4vis + 4 bagues la fixation
avec le réducteur

«

CAMOZZI
Automation

D2

Mod.

L0167 ;D2 A BCD B C . K G

FRH-5E-80 80

GB-120 20 80 5 100 10 68 115 12 100

1000

I Kit de connexion directe pour moteur Stepper

Le kit comprend :

1 bride de fixation MTS-24,
4vis + 4 bagues d'arrét,

1 couplage par expansion

1 douille (non présente dans
le mod. FS-5E-50-0024)

16

Wl

i
= 5 —
”“M‘\““w“/‘

i

T T

Mod. Taille

Moteur .01 A B F1 F2 E TG K M H N

Poid (g)

FS-5E-50-0024 50

MTS-24-... 8 37 47 45 60.5 47.1 M4 38.1 225 225

125

FS-5E-65-0024 65

(o]
EES

MTS-24-... 36 65 60 60.5 47.1 M4 38.1 2.5 2.5

200
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I Ecrou de rainure pour capteur CSH

Matériau : acier

Fourni avec:

2 écrous
Mod. Taille M
PCV-5E-CS-M3 50-65-80 M3
PCV-5E-CS-M4 50-65-80 M4

I Ecrou de rainure 6 - type rectangulaire

Matériau : acier M

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

Fourni avec:

2 écrous
Mod. Taille M
PCV-5E-C6-M4Q 50-65 M4

I Ecrou de rainure 6 pour insertion frontale

Matériau : acier

N
NE

Fourni avec:
2 écrous
CD
Mod. Taille M
PCV-5E-C6-M4R 50-65 M4

I Ecrou de rainure 8 - avec ressort

Matériau : acier

Fourni avec: =
2 écrous

Mod. Taille M

PCV-5E-C8-M5 80 M5

PCV-5E-C8-M6 80 M6

AVF 81000 Albi —T/05.63.46.26.68 — avf@avf-albi.com — www.avf-albi.com
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I Kit pour connexion parallele

Le kit comprend :
1 arbre paralléle
2 accouplements expansibles

L
i

EXEMPLE :

PS-5E-65-1400 correspond a une connexion paralléle pour des axes ayant
un entraxe | = 1400 mm

AXES ELECTRIQUES SANS TIGE SERIE 5E

Mod. Taille I'min I max D1 ,D2 E Couple de transmission
PS-5E-50-0000 50 200 2000 22 32 26 voir graphique
PS-5E-65-0000 65 250 2000 25 42 35.5 voir graphique
PS-5E-80-0000 80 300 2000 30 56 40 voir graphique
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ENTRAXE SELON LE COUPLE ADMISSIBLE MAXIMUM
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____________ =
0
200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 0
i[mm] 200 700 1200 1700 i [mm]
Taille 50x50 Taille 65x65
Cmax = couple maximum applicable Cmax = couple maximum applicable
i = entraxe entre les deux axes 5E i = entraxe entre les deux axes 5E
01 = erreur de décalage 0.1 mm 01 = erreur de décalage 0.1 mm
02 = erreur de décalage 0.2 mm 02 = erreur de décalage 0.2 mm
03 = erreur de décalage 0.3 mm 03 = erreur de décalage 0.3 mm
E 60 - ---01
Z '
H L ---02
g :
' —03
1
.\
50 N
H Y
\ 1
40 v
‘-.“
30 “‘ "_
20 S \
10 B T -
0
200 700 1200 1700 i [mm]
Taille 80x80

Cmax = couple maximum applicable
i = entraxe entre les deux axes 5E

01 = erreur de décalage 0.1 mm
02 = erreur de décalage 0.2 mm
03 = erreur de décalage 0.3 mm
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